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 AUTOMATIZAT 746 & UNITATE ELECTRONICĂ DE CONTROL 780D
Aceste instrucţiuni se aplică următoarelor modele:
746 ER Z16 CR - 746 R  Z20- 746 R CAT - 746 R RF
Sistemul automatizat FAAC 746 pentru porţi batante este un sistem de acţionare electro-mecanic care transmite mişcarea canatului glisant printr-un cadru sau pinion cu lanţ cuplat la poartă corespunzător.
Sistemul fără retur asigură închiderea mecanică a porţii atunci când motorul nu funcţionează şi,  prin   urmare, nu trebuie instalată  o încuietoare.
Motoreductorul este echipat cu un manşon mecanic care,
unde:
Ta  = timp de deschidere
Tc  = timp de închidere
Tp  = timp pauză
Ti    =  interval de timp între două cicluri complete
Graficul frecvenţei de utilizare
împreună cu un mecanism electronic, oferă siguranţa necesară 

% Freq.   % Duty   % Fréq.

% Benutzungs-   % Frecuencia   % gebruiks-
anti-strivire şi garantează oprirea sau returul mişcării porţii. O declanşare manuală uşoară face posibilă mişcarea porţii în cazul unei căderi de energie sau defecţiuni. Tabloul de comandă, dacă este oferit cu motoreductor, este plasat în interiorul sistemului de acţionare.
Sistemul automatizat 746 a fost proiectat şi fabricat pentru a controla accesul vehiculelor. Evitaţi orice altă utilizare.
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100
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60
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Tab. 1
SPECIFICAŢII TECHNICE ALE 746 GEARMOTOR
   Colţuri de fixare
c  Pinion
   Limitator cu senzor
   Capacul sistemului de acţionare
  Tablou de comandă 780 D 

®  Şurub de reglare pentru manşonul anti-strivire

   Capacul sistemului de alimentare cu ulei 
[image: image6.png]


   Împământarea sistemului de acţionare
   Sistem de declanşare cu pârghie
   Panouri laterale de protecţie
   Capac pentru tabloul de comandă  780D


Fig. 1
[image: image7.png]


1.  DESCRIERE ŞI  SPECIFICAŢII TEHNICE
[image: image8.png]


1.1.
  CURBA MAXIMĂ DE UTILIZARE
Curba face posibilă stabilirea timpului maxim de lucru (T)
în conformitate cu  frecvenţa de utilizare (F).

Ex.:  Motoreductorul 746 poate funcţiona  non-stop la  frecvenţa de utilizare de 70%.
Pentru a asigura funcţionarea  eficientă, utilizaţi-l în intervalul de lucru de sub curbă.
Important: Curba se  obţine la   temperatura de  24°C. Expunerea directă la razele de soare poate reduce  frecvenţa de utilizare cu  20%.
Calcularea frecvenţei de utilizare
Procentul timpului de lucru efectiv (deschidere + închidere) comparat cu timpul total al ciclului (timpi de deschidere +închidere + pauză).
Formula de calcul:
%F =  
Ta + Tc
Ta + Tc + Tp + Ti


X 100
[image: image9.png]


2.  DIMENSIUNI

Pentru a face conectările în mod  eficient, lăsaţi cablurile să  se proiecteze la circa  40  cm  de la gaura  (Figs.5-6  ref. )  de placa suport.
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Fig. 4
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Fig. 2
3.  ECHIPAMENT ELECTRIC (sistem standard)
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Fig. 5
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    Sistem de acţionare 746
cu echipament 780D 
c   Fotocelule
Buton de comandă cu cheie
    Bec intermitent
    Receptor radio
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4.  INSTALAREA   SISTEMULUI AUTOMATIZAT 
[image: image16.png]


4.1.
VERIFICĂRI PRELIMINARE


Fig. 3


[image: image17.png]


Fig. 6
Pentru a garanta un sistem  automatizat de funcţionare sigur şi eficient, asiguraţi-vă că sunt respectate următoarele condiţii:
•    Structura porţii trebuie să fie potrivită pentru automatizare. Sunt  necesare următoarele  în particular: diametrul roţii trebuie să fie  proporţional cu greutatea porţii care va fi automatizată, trebuie furnizat un manşon de protecţie superior, plus limitatoare mecanice de oprire care să  împiedice  deraierea porţii.
•    Solul trebuie să  permită o  stabilitate suficientă pentru  soclul fundaţiei.
•    Nu trebuie să existe  ţevi sau cabluri  electrice în  zona de excavare a soclului.
•    Dacă  motoreductorul este  expus la   trecerea  vehiculelor, instalaţi, dacă este posibil, mijloace de protecţie adecvate împotriva   impactului accidental.
•    Verificaţi dacă este disponibilă  o împământenire eficientă pentru conectarea la motoreductor.
[image: image18.png]


4.2.
ZIDĂRIE PENTRU PLACA SUPORT
1)   Asamblaţi  placa suport ca în figura 4.
2)  Placa suport trebuie localizată ca în figura 5 (închidere pe dreapta) sau figura 6 (închidere pe stânga) pentru a asigura  că pinionul şi cadrul se angrenează corect.
3) Pregătiţi un soclu de fundaţie ca în fig.7 şi fixaţi pe zid placa suport, cu unul sau mai multe manşoane pentru pozarea cablurilor electrice. Folosind o nivelă cu bule de aer, verificaţi dacă placa este perfect nivelată. Aşteptaţi să se întărească cimentul.
[image: image19.png]


4)  Pozaţi cablurile electrice pentru  conectarea la accesoriile şi  sursa de energie ca în figura 3.


[image: image20.png]


Fig. 7
4.3.
INSTALAREA MECANICĂ
1)   Asamblaţi  colţurile de fixare şi distanţierele anti-vibrare pe sistemul de acţionare ca în Fig. 8.
2)   Deschideţi capacul, desfaceţi şuruburile de siguranţă.
3)   Aşezaţi sistemul de acţionare pe   placă, folosind şaibele şi piuliţele date  ca în Fig. 9.
În timpul acestei operaţii, treceţi cablurile prin conductă  în interiorul jumătăţii   inferioare   a   carcasei  sistemului de acţionare (Fig.10 - Ref. A).
Pentru a accesa echipamentul electronic, treceţi  cablurile prin  gaura corespunzătoare, utilizând clema de cablu din cauciuc  furnizată. Asiguraţi-vă că aţi dezarmat toate cablurile astfel încât  clema să  susţină doar  cabluri separate (Fig.10 - Ref. B).
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5)   Fixaţi motoreductorul de placa suport, strângând piuliţele ca în Fig.12.
6)   Pregătiţi sistemul de acţionare pentru modul de  funcţionare manuală  descris în capitolul 8.
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Fig. 8
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4.4.
INSTALAREA cadrului
[image: image25.png]


4.4.1.
sudarea pe cadrul de oţel (Fig.13)
1)   Aşezaţi cei trei pivoţi cu filet pe elementul cadru, poziţionându-le în partea superioară a fantei. În acest fel, fanta va permite efectuarea oricăror reglări.
2)   Aşezaţi manual  canatul  în poziţia de închidere.
3)   Aşezaţi primul segment al nivelului cadru pe pinion şi sudaţi clichetul cu filet pe poartă ca în figura 15.

Fig. 12
[image: image26.png]


Fig. 13
Fig. 9

4)   Mişcaţi poarta manual, verificând dacă cadrul se sprijină de pinion, şi sudaţi al doilea şi al treilea pivot.
5)   Aduceţi un alt element cadru lângă cel anterior, utilizând un segment de cadru (ca în figura 16) pentru a sincroniza dinţii celor două elemente.
[image: image27.png]


6)   Mişcaţi poarta manual şi sudaţi cei trei pivoţi cu filet, procedând astfel până când poarta este complet acoperită.
[image: image28.png]


A
B
Fig. 10

4.4.2.
CADRU DE OŢEL PENTRU ÎNŞURUBARE (Fig. 14)
1)   Aşezaţi manual  canatul  în poziţia de închidere.
2) Aşezaţi primul segment al nivelului cadru pe pinion şi puneţi distanţierul între cadru şi poartă, aşezându-l în partea superioară a fantei.
3)   Marcaţi punctul de perforare pe poartă.
Perforaţi o gaură cu diametrul de Ø 6,5 mm şi aplicaţi o mufă tată cu filet de Ø 8 mm. Înşurubaţi bolţul.
4)   Mişcaţi poarta manual, verificând sprijinirea cadrului pe pinion, şi repetaţi operaţiunile de la punctul 3.


[image: image29.png]


Fig. 14
5)   Aduceţi alt element cadru aproape de cel anterior, folosind
un segment de cadru (ca în figura 16) pentru a sincroniza dinţii celor două elemente.
6)  Mişcaţi poarta manual şi efectuaţi operaţiunile de fixare pentru primul element, procedând astfel până când poarta este complet acoperită.
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Fig. 11

Fig. 15
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Fig. 16

4.5.2. MOD. 746 ER RF (Figs. 20 - 21)
[image: image34.png]


1)  Introduceţi bolţul cu arc 0 pe ax, folosind un ciocan.
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2) Fixaţi consola de transmisii inactive pe flanşa motoreductorului, folosind cele patru şuruburi C  (M5  x  12)  şi şaibele corespunzătoare c, în kit ca în Fig. 20.
3) Fixaţi pinionul cu lanţ pe ax, astfel ca suprafeţele de sprijin ale pinionului să coincidă cu bolţul cu arc şi strângeţi şurubul 0 şi şaibele corespunzătoare © şi ®.
4)  Treceţi lanţul ca  în  Fig.  21  ref.  A  şi  instalaţi carcasa cu şurubul C şi şaiba ® ca în Fig. 20.
5)  În  cazul sistemelor de acţionare cu  limitatoare  MLS,  aranjaţi  suporturile pentru poziţionarea magneţilor concomitent cu respectarea dimensiunilor date în fig. 21 ref. B.
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Note privind instalarea cadrului 
[image: image37.png]


•    Asiguraţi-vă că, în timpul cursei porţii, toate  elementele cadrului nu ies din pinion.
•    Nu sudaţi sub nici o formă elementele cadrului fie de
0
distanţiere sau unul de altul.
•    Atunci când s-a instalat cadrul, pentru a vă asigura că se angrenează
c
corect cu  pinionul,  vă sfătuim să coborâţi poziţia  
C
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motoreductorului cu aproximativ 1.5
mm (Fig.17).
®
•    Verificaţi m anual dacă poarta

atinge limitatoarele mecanice 

de oprire şi asiguraţi-vă că nu există
C
fricţiune în timpul cursei porţii.
•    Nu folosiţi  unsoare sau alţi
®
lubrifianţi între  cadru   şi pinion.

Fig. 17
©
0
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4.5.
INSTALAREA   PINIOANELOR CU LANŢ
În  versiunile pentru aplicaţiile cu  transmisii în  lanţ şi inactive, trebuie
instalat un pinion cu lanţ Z16 sau Z20. Procedaţi după cum urmează:
A

Fig. 20
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4.5.1.
MOD. 746 ER CAT (Figs. 18 - 19)
1) Introduceţi bolţul cu arc pe ax, folosind un ciocan.
2) Fixaţi pinionul cu lanţ pe ax, astfel ca suprafeţele de sprijin ale pinionului să coincidă cu bolţul cu arc şi strângeţi şurubul cu şaibele corespunzătoare.
5÷12 mm
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Fig. 18
[image: image44.png]


[image: image45.png]TIXCL

RX CL




Fig. 19

Fig. 21
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5.  TABLOU DE COMANDĂ 780D
5.3.
SCHEMA ŞI COMPONENTELE 
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5.1.
AVERTIZĂRI
Important:  Înainte de a umbla la tabloul de comandă (conectări, întreţinere), întotdeauna opriţi alimentarea cu energie.
-
Instalaţi, în amonte de sistem, un întrerupător termic  diferenţial cu prag de declanşare corespunzător.
-
Conectaţi cablul de împământare la terminalul de pe conectorul J7 la tablou, şi la bucşa sistemului de acţionare (figurile 22 şi 40).
-
Separaţi întotdeauna cablurile de alimentare cu energie de cablurile de control şi siguranţă (buton de comandă,  receptor, fotocelule, etc.). Pentru a evita orice zgomot electric, utilizaţi manşoane separate sau un cablu cu înveliş de protecţie (cu şaibă de protecţie legată la pământ).
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5.2.
SPECIFICAŢII TEHNICE 
Alimentare cu energie V~ (+6% -10%)
230
Energie absorbită (W)
10
Sarcina max. a motorului (W)
1000
Sarcina max. a accesoriilor (A)
0,5
Temperatura ambiantă de funcţionare  
-20 °C +55 °C
Siguranţe de protecţie
2 (a se vedea fig. 22 şi par. 5.3) Mod de funcţionare: Automat / “Stepped” automat / Semi-automat / Mecanisme de siguranţă / Semi-automat B / Dead-man C / “Stepped” semi-automat /
Mixed B/C logic
Timp de lucru
Programabil (de la 0 la 4,1 min.)
Timp pauză
Programabil (de la 0 la 4,1 min.)
Forţa de tracţiune
Reglabilă peste 50 nivele
Intrări terminale: Deschis – Deschis parţial – Mecanisme de deschidere de siguranţă – Mecanisme de închidere de siguranţă[image: image52.png]X

RBRX




 - Stop - Capăt – Alimentare cu energie+Împământare
Intrări conector
Limitatoare de deschidere şi închidere -
Concensator motor
Ieşiri panou terminale:
Bec intermitent - Motor - 24 Vcc alimentare accesorii- 24 Vdc bec indicator / ieşire programată / comandă de blocare electrică /  comandă de blocare electronică 'traffic lights' – anti închidere
Conector rapid
conexiune cu 5 pini pentru Minidec, Decoder sau receptor RP 
Programare
3 taste (+, -, F) şi afişaj, "basic" sau "advanced" 
Funcţii programabile de bază: Program de funcţionare – Pauză – forţă de acţionare
- Direcţia  deschidere-închidere
Mod avansat funcţii programabile: Forţa la acţionare iniţială – Frânare – Anti-cedare – Pre aprindere – Bec indicator/ieşire temporizată/comandă blocare electrică sau comandă 'traffic  lights' –M

Program disp. Siguranţă închidere şi deschiere - Codor/ Sensibilitate acţionare -Decelerare – Timp de deschidere parţială – Timp de lucru – Cerere de asistenţă
- Cycle counter

DL
AFIŞAJ SEMNALE ŞI PROGRAMARE
Led   LED CONTROL INTRARE
J1
PANOU JOASĂ TENSIUNE
J2
CONECTOR PENTRU DECODOR/MINIDEC/ RECEPTOR RP 
J5
CONECTOR PENTRU CONDENSATOR PORNIRE MOTOR
J6
PANOU CONEXIUNI BEC ŞI MOTOR
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J7
PANOU ALIMENTARE ELECTRICĂ 230 Vac  
J8
CONECTOR DUBLU J8– CONECTOR RAPID LIMITATOR
F1
SIGURANŢĂ MOTOR ŞI TRANSFORMATOR PRIMAR (F 5A)

F2
SIGURANŢĂ JOASĂ TENSIUNE ŞI ACCESORII  (1800mA)
F
"F" BUTON PROGRAMARE
–
"–" BUTON PROGRAMARE
+
"+" BUTON PROGRAMARE
CONECTOR J1 
1
DESCHIDERE  A (deschidere totală)
2
DESCHIDERE  B (deschidere parţială)
3
FSW-OP (Mecanisme de siguranţă de deschidere)
4
FSW-CL (mecanisme de siguranţă de închidere)
5
STOP
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6
SAFE (mecanisme de siguranţă de capăt)
7
- (negativ pentru alimentarea cu energie a  accesoriilor)
8
- (negative for alimentarea cu energie a  accesoriilor)
9
+24V (alimentare accesorii)
10    +24V (alimentare accesorii)
11    FSW-TX (negativ pentru fotocelulele emiţătoare - FAILSAFE)
12    W.L. (negativ pentru  indicator light)
J7
+
–
F
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J8
J1
J5
J6
DL
F1
Led
J2
Led
Fig. 22
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5.4.
conexiuni electrice


BLUE


230Vac
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50-60Hz
230 Vac (max. 60W)
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Capacitor
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limitator

Mecanisme de siguranţă de deschidere: ele sunt declanşate atunci când se detectează o piedică doar în timpul mişcării de deschidere a porţii. Ele produc închiderea imediată şi reluarea mişcării de deschidere la declanşare (a se vedea programarea in par. 5.5.2.)
[image: image61.png]


Mecanisme de siguranţă de închidere: ele sunt declanşate atunci când se detectează o piedică doar în timpul mişcării de închidere a porţii. Ele produc re-deschiderea, fie  imediat sau  la declanşare (a se vedea programarea in par. 5.5.2.)
Mecanisme de siguranţă de deschidere/închidere: ele sunt declanşate în timpul mişcărilor de deschidere şi închidere a porţii. Ele produc mişcarea de oprire şi repornire la declanşare.
Mecanisme de siguranţă de capăt: ele sunt declanşate în timpul  mişcărilor de deschidere şi închidere a porţii.  Ele produc returul imediat al mişcării şi oprirea după două secunde.
Dispozitiv de codificare: se declanşează dacă există vreo piedică în timpul mişcărilor de deschidere şi închidere a porţii. Produce returul imediat al mişcării şi oprirea după două secunde.
N.B.  Dacă două sau mai multe mecanisme de siguranţă au aceeaşi funcţie (deschidere, închidere, deschidere şi închidere, capăt), contactele trebuie să fie conectate unul la altul în serie (fig. 25).
N.C. contactele trebuie utilizate.
N.B: Dacă nu se folosesc mecanisme de siguranţă, mufaţi conexiunile ca în fig. 26.
Cele mai comune ansambluri de fotocelulele şi mecanisme de siguranţă sunt cele arătate mai jos (de la fig. 27 la fig. 34).
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24 Vcc
max. 3W
PARTIAL OPEN
TOTAL OPEN


STOP

Pentru conectarea fotocelulelor şi a mecanismelor de siguranţă, a se vedea paragraful
5.4.1.

Conectarea a două contacte N.C. în serie
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(ex.  Fotocelule, Stop, capăt, etc.)
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Nu este conectat nici un dispozitiv de siguranţă


Fig. 25
Fig. 23
Fig. 26
Conectarea unui dispozitiv de siguranţă la deschidere şi a unui de siguranţă la închidere
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5.4.1.
Conectarea fotocelulelor şi a mecanismelor de siguranţă
Înainte de conectarea mecanismelor de siguranţă şi a fotocelulelor, vă sfătuim să selectaţi tipul de funcţionare conform zonei de  mişcare pe care trebuie să o protejeze (a se vedea fig.24 de exemplu):
Fotocelule de închidere


Fotocelule de deschidere sau de deschidere/închidere
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 Conectarea unui mecanism de siguranţă de capăt

Fig. 27
 Mecanisme de siguranţă de capăt
Fig. 24

Fig. 28
Conectarea unei perechi de fotocelule de deschidere

Conectarea a două perechi de fotocelule de închidere şi două mecanisme de siguranţă de capăt
Fig. 29
Conectarea unei perechi de fotocelule de închidere
Fig. 32
Conectarea unei perechi de fotocelule de închidere, a unei perechi de fotocelule de deschidere şi a unei perechi de fotocelule de deschidere/închidere
Fig. 30
Conectarea unei perechi de fotocelule de deschidere,

a unei perechi de fotocelule de închidere şi 

a unui mecanism de siguranţă de capăt
TX OP


RX OP

TX OP/CL

RX OP/CL
RX OP
TX OP
Fig. 31


Fig. 33
Conectarea unei perechi de fotocelule de închidere şi a unei perechi de fotocelule de deschidere/închidere


Pentru a instala câteva  generatoare  de puls pentru deschidere parţială, conectaţi contactele N.O. în paralel (fig.35).

FSW  OP  -  Contactul mecanismelor de siguranţă de deschidere (terminal  3): Scopul mecanismelor de siguranţă de deschidere este de a proteja zona de mişcare a canatului în timpul deschiderii. În timpul deschiderii, în modurile de funcţionare A-AP-S-E-EP mecanismele de siguranţă schimbă mersul de mişcare a porţii, sau opresc şi repornesc mişcarea atunci când se declanşează (a se vedea programarea avansată din Capitolul 5.5.2). În timpul ciclului de deschidere în modurile de funcţionare B, C şi B/C, ele întrerup mişcarea. NU funcţionează niciodată

în timpul ciclului de închidere.

Dacă mecanismele de siguranţă de deschidere funcţionează când poarta este închisă, ele previn mişcarea de deschidere.

Pentru a instala câteva mecanisme de siguranţă,  conectaţi contactele  N.C. în serie (fig.25).

NB.: Dacă nu sunt conectate  mecanisme de siguranţă de  deschidere, mufaţi conexiunile FSW OP şi -TX FSW (fig. 26).

FSW  CL  -  Contactul mecanismelor de siguranţă de închidere  (terminal  4):  Scopul mecanismelor de siguranţă de închidere este de a proteja zona de mişcare a porţii în timpul închiderii. În timpul închiderii, în modurile de funcţionare A-AP-S-E-EP, mecanismele de siguranţă schimbă mersul de mişcare a porţii, sau opresc şi  reverse mişcarea când  este declanşat (a se vedea  programarea avansată

TX OP/CL


RX OP/CL


Fig. 34


din Capitolul. 5.5.2). În timpul  ciclului de închidere în

modurile de funcţionare  B,  C şi B/C,  ele  întrerup mişcarea.  Ele nu funcţionează niciodată în timpul ciclului de închidere. Dacă mecanismele de siguranţă de închidere funcţionează când poarta este deschisă, ele previn mişcarea de închidere.

Conectarea a două contacte N.O.  în paralel

(ex.  Deschidere A, Deschidere B)

Fig. 35

5.4.2.
Tablou de conexiune J7 – Alimentare cu energie (fig. 23)

POWER SUPPLY (conexiuni PE-N-L): PE : Împământare

N : Alimentare cu energie  ( Neutral )

L   : Alimentare cu energie  ( Line )

NB.: Pentru funcţionarea corectă, tabloul trebuie conectat la conductorul de legare la pământ din sistem. Instalaţi un  întrerupător termic diferenţial corespunzător în amonte de sistem.

5.4.3.
Tablou de conexiune J6 - Motoare şi bec intermitent

(fig. 23)

MOTOR - (conexiuni  MOT-C, MOT-1, MOT-2): Conectarea motorului

(a se vedea Par. 6.5).

LAMP - (terminale LAMP L, LAMP N): Puterea  becului  intermitent  230Vac max 60W.
5.4.4.
Tablou de conexiune J1  - Accesorii (fig. 23)

Consultaţi tabelele relevante pentru o descriere detaliată a funcţionării în moduri diferite 

OPEN  A - comanda “Deschidere totală” (terminal 1): orice generator de impuls  (buton de comandă,  detector,  etc.) care, prin închiderea unui contact, comandă deschiderea şi/sau închiderea totală a canatului porţii.

Pentru a instala câteva generatoare de puls pentru deschidere totală, conectaţi contactele N.O. în paralel (fig. 35).

Pentru a  instala câteva mecanisme de siguranţă,  conectaţi contactele N.C. în serie (fig.25).

NB.: Dacă mecanismele de siguranţă de închidere nu sunt conectate, mufaţi conexiunile FSW CL şi -TX FSW (fig. 26).

STOP -   STOP contact (terminal 5): orice mecanism (ex. un

buton de comandă) care,  prin deschiderea  unui contact, opreşte mişcarea porţii.

Pentru a instala câteva mecanisme STOP,  conectaţi contactele  N.C. în serie (fig. 25).

NB.:  Dacă mecanismele STOP nu sunt  conectate,  mufaţi terminalele STOP şi - .

SAFE -    Contactul mecanismului de siguranţă de capăt (conexiune 6): Scopul mecanismelor de siguranţă de capăt este de a proteja zona de mişcare a canatului în timpul deschiderii/închiderii. In toate modurile de funcţionare, în timpul deschiderii şi închiderii, mecanismul de siguranţă schimbă sensul de mişcare al porţii pentru 2 secunde. Dacă mecanismele de siguranţă funcţionează în timpul  de schimbare a sensului de 2-secunde, opreşte mişcarea (STOP) fără schimbarea sensului.

Dacă mecanismul de siguranţă de capăt este în funcţiune în timp ce poarta este închisă sau deschisă, previne mişcarea.

Pentru a  instala câteva mecanisme de siguranţă,  conectaţi contactele  N.C. în serie (fig.25).

NB.: Dacă mecanismele de siguranţă edge nu sunt conectate, mufaţi intrările SAFE şi - (fig. 26).

–
Negativ pentru alimentarea cu energie a accesoriilor (conexiuni 7

şi 8)

+
24  Vdc  -  Pozitiv pentru alimentarea cu energie a accesoriilor (conexiuni 9 şi 10)

Important:  Sarcina  max. a accesoriilor este  500  mA.  Pentru a  calcula valorile de absorbţie, urmaţi  instrucţiunile pentru accesorii individuale.

OPEN B – Comanda “deschidere parţială” sau “închidere” (terminal 2): orice generator de puls  (buton de comandă,  detector,  etc.) care, prin închiderea unui contact,  comandă deschiderea şi/sau închiderea parţială a canatului porţii. În modurile de funcţionare  B,  C

şi B/C, întotdeauna comandă închiderea porţii.

TX -FSW - Negativ pentru alimentarea electrică a transmiţătoarelor de fotocelule(terminal 11)
Dacă folosiţi acest terminal pentru conectarea negativului pentru alimentarea electrică a transmiţătoarelor fotocelulei, puteţi, dacă este necesar, să folosiţi de asemenea funcţia Fail Safe (Anti Cedare – a se vedea programarea avansată de la capitolul . 5.5.2).
Dacă această funcţie este activată, echipamentul verifică funcţionarea fotocelulelor înaintea fiecărui ciclu de deschidere sau de închidere.
W.L. -
Alimentarea electrică a becului indicator / ieşire temporizată / blocare electrică/ semafor (terminal 12)
Conectaţi un bec indicator de max. 24 Vdc - 3 W max indicator dispozitiv de comnandă pentru blocare electrică sau semafor între acest terminal şi +24V (vezi programare avansată cap. 5.5.2). Pentru a evita compromiterea funcţionării corecte a sistemului, nu depăşiţi puterea recomandată.
5.4.5.
Conector J2 – Conexiune rapidă la minidec, decodor şi RP
Aceasta este folosită pentru conectarea rapidă la Minidec, la Decodor şi la receptoarele RP (vezi fig.  36,  37  şi  38).  Montaţi accesoriile la componente către conectorul J1.  Introduceţi şi scoateţi după ce aţi întrerupt alimentarea electrică.

5.4.6.
Conector J5 –Conexiune rapidă către condensator
Montaţi conectorul pentru condensatorul de pornire a motorului.

5.4.7.
Conector dublu J8 – Fixare rapidă limitator
Fixaţi conectorul pentru conectarea limitatorului. Pentru conectarea atât a limitatorului cât şi a limitatorului de inducere (fig. 23 ref. 1 la echipament. 
5.5.
Programare
 Pentru a programa funcţionarea sistemului automat, este necesar să accesaţi modul „Programare "  cu tastele   F,+  şi  -,  şi  folosind afişajul de pe echipament.
Atenţie: înainte de a încerca să porniţi sistemul, vă recomandăm să re-poziţionaţi carcasa echipamentului pentru a evita intrarea în contact cu componentele sub tensiune, şi pentru a acţiona butoanele de pe carcasă pentru activarea tastelor  (fig. 39).
+
-
F
Fig. 39
Programarea este împărţită în două părţi: Bază şi Avansat.

5.5.1.
Programarea de bază
Pentru a accesa funcţia Programare de Bază, apăsaţi tasta F:

- dacă o apăsaţi (şi o ţineţi apăsată), afişajul arată numele primei funcţii

- dacă eliberaţi tasta, afişajul va arăta valoarea funcţiei care poate fi modificată folosind tastele + şi -.

- dacă apăsaţi din nou F (şi ţineţi apăsat) afişajul arată numele funcţiei următoare, etc.

- atunci când aţi ajuns la ultima funcţie, apăsaţi F pentru a ieşi din program, iar afişajul reia indicarea stării intrărilor,
PLUS

MINIDEC


Tabelul de mai jos prezintă succesiunea funcţiilor accesibile din Programarea de Bază:
Fig. 36

Programarea de Bază
F
PLUS


DECODER
Fig. 37
RP
Fig. 38
	Afişaj
	Funcţie
	Valoare

	
	Forţa canatului 1:

Reglarea puterii Motorului 1.

___ = forţă minimă

___ = forţă maximă
	

	
	direcţia de deschidere:
Indică mişcarea de deschidere a porţii şi  permite să nu se schimbe conexiunile motorului de la panoul de conexiuni.
    = Deschidere către dreapta
  
= Deschidere către stânga
	

	
	STAREA SISTEMULUI DE AUTOMATIZARE:
Ieşire din programare, salvare date, revenire la vizualizarea stării porţii.
          = Închis
  
= În curs de deschidere
          = "STOP"
= Deschis
  
= Pauză
         = "FAIL SAFE" activat
          = În curs de închidere
  
= Inversare
= Fotocelule acţionate
	


5.5.2.
Programare avansată
Pentru a accesa funcţia Programare Avansată, apăsaţi tasta F şi în timp ce o ţineţi apăsată, apăsaţi +:
• dacă eliberaţi tasta +, afişajul va arăta afişajul va indica numele primei funcţii.
• dacă eliberaţi şi tasta F, afişajul va arăta valoarea funcţiei care poate fi modificată folosind tastele + şi -.
• dacă apăsaţi tasta F (şi ţineţi apăsat) afişajul arată numele funcţiei următoare, iar dacă o eliberaţi, valoarea care poate fi modificată folosind tastele + şi – conform celor arătate.
• atunci când aţi ajuns la ultima funcţie, apăsaţi F pentru a ieşi din program, iar afişajul reia indicarea stării intrărilor.
 Tabelul de mai jos prezintă succesiunea funcţiilor accesibile din 

Programarea Avansată:
 Programarea Avansată

F
+
+
	Afişaj
	Funcţie
	Valoare

	
	Putere maximă la tracţiune iniţială:

Motoarele funcţionează la putere maximă (ignorând setarea de putere) la începutul mişcării. Util pentru canaturi grele.
    = Active
    = Dezactivat
	

	
	Frânare finală:
Atunci când poarta activează limitatorul de închidere sau de deschidere, se poate alege tipul de franare pentru a asigura oprirea imediată a porţii. DAcă se selectează frânarea, frânarea începe la sfârşit. 
La valoarea de           , frânarea este dezactivată.
Timpul poate fi reglat de la     
până la          in
0.01-paşii ulteriori.
         =  Frânare dezactivată
De la ____până la ___=  timp frânare
	




	Afişaj
	Funcţie
	Valoare

	
	Deschidere parţială

Puteţi regal lăţimea de deschidere parţială ca canatului. Timpul poate fi reglat de la 01 la 20 în câte o secundă. Dacă se foloseşte un codor, reglarea nu este determinată de timp, ci de nr de rotaţii ale motorului, astfel obţinându-se o mai mare precizie a deschiderii parţiale. De exemplu, cu un pinion Z20, deschiderea parţială poate varia de la 60 cm la 4 m. 
	

	
	Timpul de lucru (timp de sfârşit)

Vă recomandăm să setaţi o valoare de 5 – 10 secunde faţă de timpul necesar porţii pentru a parcurge distanţa de la limitatorul de închidere la limitatorul de deschidere şi invers.

Se poate regal de la 0 la 59 sec. în câte o secundă. 

Astfel, afişaţi schimbările în minute şi zeci de secunde (separate cu un punct) iar timpul este reglat în câte 10 secunde până la valoarea maximă de 41 minute. .
	

	
	Cerere asistenţă (combinată cu următoarea funcţie)

Dacă este activată, la sfârşitul numărătorii (ce poate fi setată cu următoarea funcţie ex. „Programare ciclu”) ce declanşează clipirea intermitentă timp de 8 s la fiecare puls de Deschidere (solicitare). Poate fi util pentru setarea activităţilor de întreţinere programate. 

___ = Activat

___ = Dezactivat
	

	
	Programare ciclu

Pentru setarea cronometrării ciclurilor de operare a sistemului. Se poate seta (în mii) de la __ la __ mii cicluri. Valoarea afişată este actualizată pe măsura derulării ciclurilor. 

Această funcţie poate fi folosită pentru a verifica utilizarea panoului sau pentru a exploata „Cererea de asistenţă".
	

	
	Starea porţii: Ieşiţi din programare şi reveniţi la afişarea stării intrărilor (vezi par. 5.5.1.).
	


Note 1:   Pentru a salva setările de bază ale programării, apăsaţi cele trei butoane +, - , F simultan şi ţineţi-le apăsate timp de 5 secunde.
Note 2.:  modificarea parametrilor de programare intră în vigoare imediat, în timp ce stocarea în memoria definitivă se realizează doar când ieşiţi din sistemul de programare şi reveniţi la vizualizarea stării porţii. Dacă echipamentul este oprit de la sursa de curent înainte de a vizualiza starea, toate modificările sunt pierdute.
6.  PORNIRE
6.1.
CONEXIUNI ELECTRICE
Faceţi toate conexiunile electrice la tablou ca în capitolul 5, inclusiv împământarea sistemului de acţionare  (Fig. 39).
Fig. 40
6.2.
DEFINIREA DIRECŢIEI DE DESCHIDERE ŞI
 FUNCŢIONAREA  LIMIT-SWITCH LEDS
Alimentaţi sistemul şi  setaţi  direcţia de deschidere pe tablou (a se vedea par. 5.5.1).
Dacă direcţia de deschidere este SPRE DREAPTA (
   ):
limitator LED de deschidere  =  FC1

limitator LED de închidere =  FC2


Atenţie: din cauza  câmpurilor magnetice puternice produse de magneţii furnizaţi, magneţii pot avaria componentele benzii magnetice (cărţi de credit, benzi magnetice, dischete, etc) şi echipamentul electronic şi mecanic (ex. ceasuri,  ecrane LCD). Vă sfătuim să nu îi aduceţi aproape de obiectele care pot fi avariate dacă sunt 'scufundate' într-un câmp magnetic.
Note privind poziţionarea magnetului
•  Pentru a asigura funcţionarea corectă, lăsaţi cel puţin 2 cm de la limitatorul mecanic de oprire în poziţia de oprire a porţii. Realizaţi această verificare după stabilirea valorilor de decelerare  ante şi post limită (a se vedea par. 5.5.2.) şi după efectuarea cel puţin a unui  ciclu complet al sistemului automatizat.
•    Distanţa între limitator şi magneţi trebuie să fie de la 5 la 12 mm.
•  Magneţii trebuie să fie fixaţi pe cadru şi nu pe şuruburile de fixare. Dacă este necesar, poziţionaţi magnetul la marginea şurubului şi reglaţi decelerările (parag. 5.5.2) pentru a obţine  punctul corect de oprire
FC1
 Dacă direcţia de deschidere este SPRE STÂNGA (   
):
limitator LED  de deschidere =  FC2

limitator LED de închidere  =  FC1

6.3.
DETERMINING THE STOP POINTS AT TRAVEL LIMIT
Sistemul de acţionare 746 are un senzor limitator de cursă care, prin detectarea mişcării unui punct de referinţă aplicat pe cadru, comandă oprirea motorului porţii. Mecanismul poate fi MLS (fig. 41) sau inductiv  (fig.
42).
6.3.1. Limitator MLS
Limitatorul MLS cu senzor detectează mişcarea a doi magneţi


FC2
1
2


Fig. 41
fixaţi pe partea cadrului cu faţa spre sistemul de acţionare.
Procedura pentru poziţionarea corectă a  celor doi magneţi:
1)    Verificaţi dacă sistemul de acţionare este în modul manual (a se vedea capitolul 8).
2)    Mişcaţi manual poarta în poziţia de deschidere, lăsând 2 - 5
cm de la sistemul mecanic de oprire a cursei.
3)    Fixaţi magnetul (fără a îndepărta filmul de protecţie de pe partea adezivă) pe partea cadrului cu faţa spre sistemul de acţionare, aliniind marginile superioare. Împingeţi magnetul pe cadru în direcţia de deschidere până când  LED-ul relevant se stinge (Figurile 22 şi 41), apoi mutaţi magnetul înainte încă 45 mm.
4)    Mişcaţi manual poarta în  poziţia de închidere, lăsând 2 - 5 cm de la sistemul mecanic de oprire a cursei.
5)    Fixaţi magnetul (fără îndepărtarea filmului de protecţie de pe partea adezivă) pe partea  cadrului cu faţa spre sistemul de acţionare, aliniind marginile superioare. Împingeţi magnetul pe cadru în direcţia de închidere până când LED-ul relevant se stinge (Fig. 22 şi  41), apoi mutaţi magnetul în faţă cu circa 45 mm.
6)    Acţionaţi poarta până la jumătatea cursei şi re-închideţi sistemul (a se vedea capitolul 9).
7)  Găsiţi valorile de decelerare ante şi post limită (a se vedea parag. 5.5.2) şi puneţi în funcţiune sistemul automatizat cel puţin pentru un ciclu complet.
8)    Verificaţi dacă poarta se opreşte la circa 2 - 5 cm de punctul său mecanic de oprire. Dacă este necesar, corectaţi poziţia magneţilor şi verificaţi dacă punctul de oprire este corect.
9)    Marcaţi poziţia magneţilor pe cadru şi îndepărtaţi-i.
10)  Curăţaţi cadrul în punctele de fixare, îndepărtaţi filmul de pe părţile adezive ale magneţilor (fig.  41  ref.  1) şi re-poziţionaţi magneţii cu bandă adezivă în contact cu cadrul (fig. 41 ref. 2).

6.3.2.
Limitator inductiv
Sistemul de acţionare 746 are un limitator inductiv care detectează mişcarea a două plăcuţe de oţel fixate pe partea superioară a cadrului. Procedura pentru poziţionarea corectă a celor două plăcuţe de oţel:
1)    Asamblaţi limitatorul prin centrarea plăcuţei ţinând cont de părţile filetate ale suportului (Fig. 42).
2)    Verificaţi dacă sistemul de acţionare este în modul de funcţionare manuală (a se vedea capitolul 8).
3)    Mişcaţi manual poarta în  poziţia de deschidere,  lăsând  2 - 5 cm de la limitatorul mecanic de oprire.
4)    Lăsaţi plăcuţa să se mişte pe cadru în direcţia de deschidere până când LED-ul relevant se stinge (Figurile 22 şi 42); apoi, mutaţi plăcuţa înainte  cu  aproape 45 mm şi   fixaţi-o de cadru prin strângerea şuruburilor.
5)    Mişcaţi manual poarta în poziţia de închidere, lăsând 2 - 5 cm de la limitatorul mecanic de oprire.
6)    Lăsaţi plăcuţa să se mişte pe cadru în direcţia de închidere până când LED-ul relevant se stinge (Figurile 22 şi 42); apoi mutaţi plăcuţa  înainte cu încă aproximativ 45 mm şi fixaţi-o   de  cadru prin strângerea şuruburilor
FC1
FC2
Fig. 42
Note privind poziţionarea plăcuţei
•    Pentru a asigura funcţionarea corect, lăsaţi cel puţin 2 cm de la limitatorul
mecanic de oprire pentru  poziţia de oprire a porţii. Efectuaţi această

verificare după determinarea valorilor  de decelerare  ante şi post limită (a se vedea par. 5.5.2.) şi  după   efectuarea   cel  puţin  a    unui  ciclu complet al  sistemului automatizat.
•    Distanţa între limitator şi plăcuţe trebuie să fie < 5mm.


Fig. 44
6.4.
VERIFICAREA INPUTURILOR
Tabelul de mai jos arată starea LED-urilor în relaţie cu starea intrărilor.
Notaţi următoarele:
LED LIGHTED  = contact închis
LED OFF    = contact deschis
Verificaţi  starea LED-urilor conform tabelului.
Tab. 2 Funcţionarea LED-urilor de semnalare a stării 

6.7.
VERIFICAREA PUNCTELOR DE OPRIRE
Aveţi grijă cu setarea decelerării şi frânării post-limită: Dacă  decelerarea este prea mare şi frânarea este insuficientă, punctul de referinţă fixate pe cadrul porţii (magnet sau placă de oţel) poate prelua senzorul până când se decuplează cea din urmă. Atunci când poarta se opreşte, verificaţi dacă doar limitatorul implicat este angrenat. LED-ul relevant trebuie să fie OFF – dacă s-a stins (OFF) şi apoi s-a aprins iar (ON), sau dacă LED-urile ambelor limitatoare sunt stinse (OFF), trebuie să reduceţi valoare de decelerare post-limită şi/sau să măriţi valoarea de frânare  (a se vedea  par.5.5.2).
6.8.
VERIFICAREA MECANISMELOR DE SIGURANŢĂ ŞI A ACCESORIILOR
Verificaţi funcţionarea corectă a tuturor mecanismelor de siguranţă şi anti-strivire (senzor ENCODER), precum şi a accesoriilor folosite pe sistem.
NB.: Starea LED-urilor în timp ce  poarta este închisă este arătată cu caractere bolduite.
Dacă direcţia de deschidere este spre stânga,  starea LED-urilor  FC1şi FC2 este inversată.

7.  OPERAŢII FINALE 
La sfârşitul instalării, aplicaţi abţibildul de semnalare a riscurilor pe partea superioară a capacului (Fig. 45).

VERIFICAREA CONECTĂRII MOTORULUI

Fig. 45
Verificaţi conectarea motorului  ca în  Fig.   43 (conectare standard).


MOT 2
MOT 1
MOT COM

BROWN BLACK BLUE
J6


M
Fig. 43


Fixaţi panourile laterale, capacul echipamentului şi capacul cu şuruburile date (Fig. 46).
Îndepărtaţi şurubul de blocare a ventilului (fig. 47).
6.6.
REGLAREA CUPLAJULUI MECANIC
Pe lângă mecanismele electronice de siguranţă (dispozitiv de codificare şi de reglare a forţei),  sistemul de acţionare 746 este de asemenea echipat cu un cuplaj mecanic.
Pentru forţa şi dispozitivul de codificare al porţii, a se consulta paragrafele
5.5.1 şi 5.5.2.
Procedura de reglare a pragului de funcţionare a cuplajului mecanic (se recomandă să îl setaţi conform regulilor curente):
1)  Întrerupeţi alimentarea cu energie electrică a sistemului automatizat.
2)  Ţineţi axul motorului blocat cu o cheie şi rotiţi şurubul de reglare a cuplajului cu o cheie franceză sau şurubelniţă ca în Fig. 44 Ref 44.
Pentru a creşte forţa, rotiţi şurubul în sensul acelor de ceasornic.
Pentru a reduce forţa, rotiţi şurubul în sens invers acelor de ceasornic.
  Sistemul de acţionare este  oferit cu cuplaj setat la nivel maxim.  De aceea, iniţial trebuie să rotiţi  şurubul în sens invers acelor de ceasornic pentru a obţine cea mai bună fixare.
3)  Alimentaţi cu energie sistemul automatizat şi verificaţi că forţa pe care aţi fixat-o este corectă.
Sistemul de acţionare este dotat  standard cu un arc de reglare a cuplajului pentru porţi de până la 1000 kg. Pentru porţi mai grele, utilizaţi arcul alternativ oferit.  Pentru instrucţiunile de înlocuire a arcului, a se vedea Fig. 44 Ref. B.


Înmânaţi clientului  "Ghidul Utilizatorului", explicaţi funcţionarea şi utilizarea corectă a motoreductorului şi indicaţi  posibilele zone periculoase ale sistemului automatizat.
Fig. 46
10. INSTALAREA UNITĂŢII DE CONTROL CN 60E (OPŢIONAL)
Sistemul de acţionare este proiectat să adăpostească (cu ajutorul unei bare DIN) unitatea de control CN 60E a capătului conductiv de siguranţă. Tăiaţi bara DIN pentru a o măsura şi fixa  de sistemul de acţionare cu două şuruburi în găurile corespunzătoare şi ataşaţi de ea unitatea de control CN 60E (Fig. 50).
Pentru conectare şi funcţionare,  urmaţi  instrucţiunile specifice.
Fig. 47
8.  FUNCŢIONARE MANUALĂ
Dacă poarta trebuie pusă în funcţiune manual din cauza unei lipse de energie sau defecţiuni a sistemului automatizat, utilizaţi mecanismul de declanşare după cum urmează:
1)    Deschideţi uşa de protecţie şi fixaţi cheia în încuietoare (Fig. 48).


11. Aplicaţii speciale
Nu există aplicaţii speciale. 



Fig. 50
Fig. 48


2)    Rotiţi cheia în sensul acelor de ceasornic şi trageţi  pârghia de declanşare ca
în Fig. 49.
3)    Deschideţi şi închideţi poarta manual.

9.   RESTABILIREA FUNCŢIONĂRII NORMALE


Fig. 49

.
Pentru a evita un impuls involuntar de la activarea porţii în timpul    manevrei,  opriţi alimentarea cu energie a sistemului înainte de re-închiderea sistemului de acţionare.
1)    Re-închideţi pârghia de declanşare.
2)    Rotiţi cheia în sens invers acelor de ceasornic
3)    Scoateţi cheia şi închideţi uşa de protecţie.
4)    Mişcaţi poarta până când se angrenează sistemul de declanşare.
12.
ÎNTREŢINERE
Verificaţi eficienţa operaţională a sistemului cel puţin o dată la  6 luni, în special în ceea ce priveşte  eficienţa mecanismelor de siguranţă şi declanşare (inclusiv forţa de tracţiune a sistemului de acţionare).

12.1.    DEZASAMBLAREA UNITĂŢII DE TRANSFORMARE
Dacă trebuie să  dezasamblaţi unitatea de transformare, procedaţi după cum urmează:
Îndepărtaţi toate tablourile de conexiune şi conectorii de la tablou. Deşurubaţi cele 3 şuruburi de siguranţă ale tabloului şi cele 2 ale transformatorului. Ridicaţi unitatea şi îndepărtaţi uşor transformatorul de la cuplările de la tablou ca în Fig.  51.
Fig. 51
12.2 COMPLETĂRI CU ULEI
Verificaţi periodic nivelul uleiului în interiorul sistemului de acţionare.
O verificare anuală este suficientă pentru frecvenţa de utilizare medie sau scăzută. Pentru sarcini mai grele, se recomandă o dată la 6 luni. Pentru a avea acces la rezervor, îndepărtaţi temporar capacul sistemului de alimentare cu ulei (Fig. 52).
Nivelul uleiului  (verificat vizual) trebuie să fie conform cu   bobinajele de  cupru ale motorului electric.
Pentru a completa, turnaţi ulei până la nivelul cerut. Utilizaţi doar ulei FAAC XD 220.
Fig. 52
13. REPARAŢI
Pentru orice reparaţii, contactaţi Centrele de Reparaţie autorizate FAAC.
Tab. 3/a
	Logic   "A"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A
	OPEN-B
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul şi îl închide după pauză (1)
	Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză (1)
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)

	OPEN on PAUSE
	Reîncarcă timpul de pauză (1)(3)
	Opreşte
funcţionarea
	Nici un efect
(la deschidere parţială. OPEN A dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (1) (3)
	Reîncarcă timpul de pauză (1)

(OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (1)

(OPEN dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Re-deschide canatul imediat (1)
	
	Nici un efect
(salvează OPEN)
	vezi paragraful 5.5.2.
	Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Nici un efect (1) (3)
	
	vezi paragraful 5.5.2.
	Nici un efect
	Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Închide canatul (3)
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)


Tab. 3/b

	Logic   "AP"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A
	OPEN-B
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul şi îl închide după pauză
	Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)

	OPEN on PAUSE
	Opreşte funcţionarea (3)
	Opreşte
funcţionarea
	Nici un efect
(la deschidere parţială. OPEN A dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză   (3)

(OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (OPEN dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Re-deschide canatul imediat
	
	Nici un efect

(salvează OPEN)
	vezi paragraful 5.5.2.
	Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Opreşte funcţionarea (3)
	
	vezi paragraful 5.5.2.
	Nici un efect
	Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Închide canatul (cu dispozitive de închidere de siguranţă activate, deschide al doilea puls) (3)
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)


Tab. 3/c

	Logic   "S"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A
	OPEN-B
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul şi îl închide după pauză
	Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)

	OPEN on PAUSE
	Re-închide canatul imediat (3)
	Opreşte
funcţionarea
	Nici un efect
(la deschidere parţială. OPEN A dezactivat)
	La decuplare, închide după 5" (OPEN

dezactivat) (3)
	La decuplare, închide după 5"

(OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (1)

(OPEN dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Re-deschide canatul imediat
	
	Nici un efect

(salvează OPEN)
	vezi paragraful 5.5.2.
	Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Re-închide canatul imediat (3)
	
	vezi paragraful 5.5.2.
	Nici un efect

(salvează OPEN)
	Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Închide canatul (3)
	Nici un efect
(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
OPEN dezactivat)


Tab. 3/d


Tab. 3/e

(OPEN dezactivat)


Tab. 3/f

	Logic   "C"
	CONTROLS ALWAYS HELD DOWN
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A (deschidere)
	OPEN-B (închidere)
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul
	Nici un efect
(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN A dezactivat)

	OPEN
	Nici un efect
(OPEN-B dezactivat)
	Închide canatul
	Nici un efect
(OPEN-A/B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN-A/B dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Opreşte funcţionarea
	/
	Opreşte funcţionarea
	Nici un efect
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-B dezactivat)
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-A/B dezactivat)
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	/
	Opreşte funcţionarea
	
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
	
	Trece pe închidere timp de 2" (2)


Tab. 3/g

	Logic   "B"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A (deschidere)
	OPEN-B (închidere)
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN A dezactivat)

	OPEN
	Nici un efect
	Închide canatul
	Nici un efect (OPEN

B dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN-A/B dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Inversează deschiderea 
	Nici un efect
	Opreşte
funcţionarea
	Nici un efect
(salvează OPEN A)
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-B dezactivat)
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-A/B dezactivat)
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Nici un efect
	Nici un efect
	
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
	
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Deschide canatul
	Închide canatul
	Nici un efect
(OPEN A/B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN A/B dezactivat)


Tab. 3/h

	Logic   "B/C"
	DESCHIDERE PULSE/ÎNCHIDERE HOLD TO RUN CONTROLS
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A (deschidere)
	OPEN-B (închidere)
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN A dezactivat)

	OPEN
	Nici un efect
	Închide canatul
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN-A/B dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Inversează deschiderea
	Nici un efect
	Opreşte
funcţionarea
	Nici un efect
(salvează OPEN A)
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-B dezactivat)
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-A/B dezactivat)
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Nici un efect
	Nici un efect
	
	Opreşte funcţionarea
(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
	
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Deschide canatul
	Închide canatul
	Nici un efect (OPEN

A/B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
(OPEN A/B dezactivat)


(1) Dacă este păstrat, prelungeşte pauza până la dezactivare prin comandă (funcţie temporizare)
(3) În timpul ciclului de deschidere parţială, un puls Deschidere A determină deschiderea totală.

(2) Dacă se produce un nou impuls în 2 secunde de la inversare, acesta întrerupe imediat funcţionarea.                              NB. Afectează alte impulsuri active în paranteză.

 GHIDUL UTILIZATORULUI
SISTEM AUTOMATIZAT 746
 Citiţi cu atenţie instrucţiunile înainte de utilizarea produsului şi păstraţi-le pentru consultări viitoare .
REGULI GENERALE DE SIGURANŢĂ 
Dacă este instalat şi utilizat corect, sistemul automatizat 746 asigură un grad înalt de siguranţă.
Câteva reguli  simple de comportament vor  evita orice probleme accidentale:
- Nu staţi lângă sistemul automatizat şi nu lăsaţi copii sau alte persoane sau lucruri să stea acolo, în special în timpul funcţionării.
- Ţineţi controalele radio sau alt generator de puls departe de copii pentru a evita activarea involuntară a sistemului automatizat.
- Nu lăsaţi copii să se joace cu sistemul automatizat.
- Nu împiedicaţi voit mişcarea porţii.
- Evitaţi orice crengi sau tufe  care să împiedice mişcarea porţii.
- menţineţi sistemele de semnalizare iluminate clar  vizibile.
- Nu încercaţi să activaţi poarta cu mâna decât dacă aţi  deconectat-o.
- În caz de defecţiuni, deconectaţi  poarta  pentru a permite accesul şi aşteptaţi personalul tehnic calificat pentru a face ce este  necesar.
- După activarea modului de funcţionare manuală, închideţi alimentarea cu energie a sistemului înainte de  restabilirea modului normal de funcţionare.
- Nu stricaţi componentele sistemului automatizat.
- Nu încercaţi să reparaţi şi contactaţi doar personalul calificat  FAAC.
- Chemaţi personal calificat cel puţin o dată la 6 luni pentru a verifica eficienţa sistemului automatizat, a sistemelor de siguranţă şi a conectării la pământ.
DESCRIERE
Sistemul automatizat 746  este  ideal  pentru  controlarea zonelor de acces ale vehiculelor cu frecvenţă medie de tranzit.
Sistemul automatizat  746 pentru porţi batante este un sistem de acţionare electro-mecanic care transmite mişcare porţii batante printr-un cadru sau pinion cu lanţ cuplat la poartă în mod corespunzător. Funcţionarea porţii batante este controlată printr-un echipament electronic de control aflat în interiorul sistemului de acţionare.

Atunci când,  cu poarta închisă,  echipamentul primeşte o comandă de deschidere prin control radio sau de la un alt mecanism,  el  activează  motorul până când se atinge poziţia de deschidere.
Dacă s-a setat modul automat de funcţionare, poarta se re-închide automat după ce a expirat timpul de pauză selectat.
Dacă s-a setat modul semi-automat, trebuie trimis un al doilea puls pentru a închide uşa din nou.
Un impuls de deschidere în timpul  re-închiderii, cauzează întotdeauna returul mişcării.
Un impuls de oprire (dacă se transmite) stopează întotdeauna mişcarea.
Pentru detalii privind funcţionarea porţilor batante în diferite moduri de funcţionare, consultaţi tehnicianul instalator.
Sistemele automatizate includ accesorii şi mecanisme de  siguranţă (fotocelule, capete) care împiedică închiderea porţii atunci când există un obstacol în zona pe care o protejează.
Sistemul asigură încuierea mecanică atunci când motorul nu funcţionează şi, de aceea, nu trebuie instalată o încuietoare. De aceea, funcţionarea manuală este posibilă doar prin utilizarea sistemului de declanşare.
Motoreductorul  este  echipat cu  un  cuplaj mecanic reglabil care, împreună cu un mecanism electronic, oferă siguranţa necesară  anti-strivire,  prin asigurarea  returului  mişcării de închidere sau oprirea mişcării de deschidere,

Un senzor detectează mişcarea punctelor de referinţă fixate pe cadru, care corespund poziţiilor limitatoarelor cursei.
Echipamentul electronic de control se află în motoreductor.
O declanşare manuală face posibilă mişcarea porţii în cazul unei lipse de energie sau defecţiuni.
Becul de avertizare indică faptul că poarta este acum în mişcare.
FUNCŢIONAREA MANUALĂ 
Dacă poarta trebuie acţionată manual din cauza unei lipse de energie sau defecţiune a sistemului automatizat, utilizaţi mecanismul de declanşare după cum urmează:
1)    Deschideţi uşa de protecţie şi fixaţi cheia în încuietoare ca în Fig. 1.
2)    Rotiţi cheia în sensul acelor de ceasornic şi trageţi dispozitivul de declanşare ca în Fig. 2.
3)    Deschideţi şi închideţi poarta manual.
RESTABILIREA FUNCŢIONĂRII NORMALE
Pentru a evita un impuls involuntar de la activarea porţii în timpul manevrării, opriţi alimentarea cu energie a  sistemului înainte de  re-închiderea sistemului de acţionare.
1)    Re-închideţi dispozitivul de declanşare.
2)    Rotiţi cheia în sens invers acelor de ceasornic
3)    Scoateţi cheia şi închideţi uşa de protecţie.
4)    Mişcaţi poarta până când se angrenează mecanismul de declanşare.
Fig. 1
Fig. 2
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MODEL�
844�
�
Alimentare cu energie(Vac+6%-10%50-60Hz)�
230�
�
Energie consumată (W)�
650�
�
Raport de reducere�
1 : 303030�
�
Tip de pinion�
Z16 - 20 Z20�
�
Cadru�
Module4-step12.566�
�
Tracţiune max. (daN)�
50 (Z20) – 62.5 (Z16)�
�
Torsiune max.(Nm)�
205�
�
Protecţie termală la ridicare(°C)�
120�
�
Frecvenţa de utilizare�
70%(a se vedea graficul)�
�
Cantitatea de ulei  (l)�
1.80,8�
�
Tipul de ulei�
FAAC XD 220�
�
Temperatura ambiantă funcţionare(°C)�
-20 ÷ 55+55�
�
Greutatea motoreductorului(Kg)�
14,5�
�
Clasa de protecţie�
IP 44�
�
Greutatea max. a porţii(Kg)�
400 (Z20) - 600 (Z16)�
�
Viteza porţii(m/min)�
12 (Z20) -9.6(Z16)�
�
Lungimea max. a porţii (m)(time-out)�
50 (Z20) - 40 (Z16)�
�
Cuplaj�
baie de ulei dublă�
�
Tratament de protecţie�
cataforeză�
�
Echipament standard�
780D�
�
Limitator�
MSL or inductive�
�
Dimensiuni generale ale motoreductorului LxHxD (mm)�
A se vedea Fig. 2�
�
Specificaţii tehnice ale motorului electric�
�
RPM�
1400�
�
Energie (W)�
300�
�
Curent consumat (A)�
1,5�
�
Condensator electric de  pornire (µF)�
35�
�
Alimentare cu energie (Vac +6% -10%; 50-60Hz)�
230�
�
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Afişaj�
Funcţie�
Valoare�
�
�
PROGRAME DE FUNCŢIONARE  (vezi tabelul programe):


= Automat


= "Stepped" automat


= "Safety" Automat


    = Semi-automat


  	= "Stepped" Semi-automat


    = Dead-man


    = "B" Semi-automat


         = Mix Log. (B deschidere / C închidere)�
�
�
�



Timp de pauză


Aceasta are efect doar dacă a fost selectată funcţia logic automat. Este reglabilă de la ___ la ____ sec. cu câte o sec. 


Ulterior, afişajul trece la ____ minute şi la zeci de secunde (separate prin punct) iar timpul este reglat în etape de câte 10 secunde, până la valoarea maximă de ____ minute. Ex. dacă afişajul indică ___, timpul de repaus este 2 min. şi 50 sec.�
�
�
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Afişaj�
Funcţie�
Valoare�
�
�
Sistem de urgenţă


Dacă această funcţie este activată, permite realizarea unui test de funcţionare a fotocelulelor înaintea mişcării porţii. Dacă testul nu este trecut (fotocelulele nu pot fi reparate) poarta nu se pune în mişcare.





___ = Activat		___ = Dezactivat�
�
�
�
Pre-flashing (5s)


Activează becul cu iluminare intermitentă timp de 5 s înaintea începerii mişcării.


    = Dezactivat


= doar înainte de deschidere


= doar înainte de închidere


= înaintea oricărei mişcări�
�
�
�
INDICATOR-LIGHT:


Dacă este selectat, ieşirea funcţionează ca un bec indicator standard (care se aprinde la deschidere şi la pauză, se aprinde cu intermitenţă la închidere, şi se stinge la închiderea porţii).


Becul de curtoazie: Diferitele cifre corespund activării timpilor de ieşire, ce pot fi folosite de un releu, pentru aprinderea unei lumini de curtoazie. Timpul poate fi reglat la  	


sec. in etape de câte o secundă  şi de la ___ până la ___


în serii de câte 10 secunde. 


Funcţiile comenzii de blocare electrică şi de semafor:


Dacă apăsaţi tasta __va fi activată blocarea electrică;


Dacă apăsaţi tasta____ din nou, comanda de închidere şi de deschidere electrică este setată;


Dacă apăsaţi tasta____ din nou, puteţi seta funcţia de semafor:	.


         Bec indicator standard


De la  --- pana la ---


  Iesire setată.


      = Închidere electrică înainte de deschidere


         = blocare electrică înainte de deschidere şi închidere


Funcţie semafor: ieşirea este activă în starea deschis şi deschis la pauză şi este dezactivată timp de 3 secunde înainte de începerea manevrei de închidre. 


Notă: există un timp de pre-aprindere de 3 secunde îneinte de manevra de închidere. 


Funcţia semafor: ieşirea este activă numai în starea „închis”


Atenţie: nu depăşiţi sarcina maximă (24Vcc – 3W). Dacă este necesar, folosiţi un releu şi o sursă de curent electric în exteriorul echipamentului.�
�
�
�
Programul fotocelulelor de închidere :


Selectaţi modul de declanşare a fotocelulelor de închidere:


Acestea funcţionează doar pentru mişcarea de închidere: ele întrerup mişcarea şi inversează sensul atunci când sunt eliberate; sau il inversează imediat


    = inversare la acţionare


    = inversează imediat la deschidere �
�
�






Afişaj�
Funcţie�
Valoare�
�
�
Programul fotocelulelor de deschidere :


Selectaţi modul de declanşare a fotocelulelor de deschidere:


Acestea funcţionează doar pentru mişcarea de deschidere: ele întrerup mişcarea şi inversează sensul atunci când sunt eliberate; sau il inversează imediat


    = inversare la acţionare


    = inversează imediat la deschidere�
�
�
�
ENCODER:


Dacă se foloseşte sistemul de codare, puteţi selecta prezenţa sa. Dacă codorul este prezent şi este folosit, decelerarea şi deschiderea parţială sunt controlate de codor (vezi paragrafele relevante)


Codorul funcţionează ca un dispozitiv anti-cedare: dacă poarta se loveşte de un obstacol în cursul deschiderii sau închiderii, codorul inversează imediat mişcarea canaturilor timp de 2 secunde. Dacă codorul funcţionează iar în cele 2 secunde de revers, acesta opreşte mişcarea fără a comanda inversarea. Dacă nu există nici un senzor, parametrul va fi stabilit la zero. Dacă există un codor, reglaţi sensibilitatea sistemului anti cedare, modificând parametrii de la 01 (sensibilitatea maximă) şi până la 99 (sensibilitatea minimă)


De la 01 la 99 – codorul este activ şi se reglează sensibilitatea 


00 – decodor dezactivat �
�
�
�
Decelerare pre-limitator


Puteţi selecta decelerarea porţii înainte dezactivarea limitatorului de deschidere sau de închidere.


Timpul poate fi reglat de la 00  la 09 în 0.1 secunde.


Dacă se foloseşte un codor, reglarea nu este determinată de timp, ci de nr de rotaţii ale motorului, astfel obţinându-se o mai mare precizie a decelerării. 





00 – decelerare activată


De la 01 la 99 – decelerare activată �
�
�
�
Decelerare post-limitator


Puteţi selecta decelerarea porţii după de activarea limitatorului de deschidere sau de închidere.


Timpul poate fi reglat de la 00  la 20 în 0.1 secunde.


Dacă se foloseşte un codor, reglarea nu este determinată de timp, ci de nr de rotaţii ale motorului, astfel obţinându-se o mai mare precizie a decelerării. 





00 – decelerare activată


De la 01 la 20 – decelerare activată�
�
�






LEDS�
LIGHTED�
OFF�
�
OP-A�
Comandă activată�
Comandă inactivă�
�
OP-B�
Comandă activată�
Comandă inactivă�
�
FC1�
Limitator liber�
Limitator activat�
�
FC2�
Limitator liber�
Limitator  activat�
�
FSW OP�
Mecanisme de siguranţă dezactivate�
Mecanisme de siguranţă angrenate�
�
FSW CL�
Mecanisme de siguranţă dezactivate�
Mecanisme de siguranţă angrenate�
�
STOP�
Comandă inactivă�
Comandă activată�
�
SAFE�
Mecanisme de siguranţă dezactivate�
Mecanisme de siguranţădevicesengaged�
�
ENC�
Flashuri în timp ce motorul se roteşte�
�
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Logic   "E"�
PULSES�
�
GATE STATUS�
OPEN-A�
OPEN-B�
STOP�
dispozitive de siguranţă de deschidere�
dispozitive de siguranţă de închidere�
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL �
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT�
�
CLOSED�
Deschide canatul�
Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză�
Nici un efect


(OPEN dezactivat dezactivat)�
Nici un efect�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
�
OPEN�
Re-închide canatul imediat (3)�






Opreşte


funcţionarea�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
Nici un efect


(OPEN dezactivat�
�
CLOSING�
Re-deschide canatul imediat�
�
Nici un efect 


(saves OPEN)�
Vezi para 5.5.2.�
Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis�
Trece pe deschidere timp de 2" (2)�
�
OPENING�
Opreşte funcţionarea (3)�
�
Vezi paragraful 5.5.2.�
Nici un efect�
Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere�
Trece pe închidere timp de 2" (2)�
�
LOCKED�
Închide canatul (cu dispozitive de închidere de siguranţă activate, deschide al doilea puls)   (3)�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
Nici un efect�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
�






Logic   "EP"�
PULSES�
�
GATE STATUS�
OPEN-A�
OPEN-B�
STOP�
dispozitive de siguranţă de deschidere�
dispozitive de siguranţă de închidere�
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL �
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT�
�
CLOSED�
Deschide canatul�
Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat dezactivat)�
Nici un efect�
�
OPEN�
Re-închide canatul imediat (3)�



�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat)�
Nici un efect �
�
CLOSING�
Re-deschide canatul imediat�
�
Vezi paragraful 5.5.2.�
Nici un efect�
Nici un efect�
Nici un efect�
�
OPENING�
Opreşte funcţionarea (3)�
�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat�
Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis�
Trece pe deschidere timp de 2" (2)�
�
LOCKED�
Închide canatul (cu dispozitive de închidere de siguranţă activate, deschide al doilea puls)   (3)�
�
Trece pe închidere timp de 2" (2)�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat)�
�
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